
Korekcja zazębienia walcowych kół o zębach 
skośnych (śrubowych)



W pierwszej kolejności wyliczamy graniczną 
liczbę zębów:

Warunek stosowania algorytmu przedstawionego w poniższym przykładzie.

Uwaga!
Jeżeli  powyższy warunek nie jest spełniony, to trzeba wykonać obliczenia w 
oparciu o algorytm przedstawiony na ostatniej stronie tego opracowania

z1>z’gβ

W tym przypadku stosujemy korekcję typu P

W przypadku, gdy nominalna rzeczywista odległość osi „a” („ar”) różni się znormalizowanej odległości osi 
„aw” („a0”), musimy dokonać obliczeń korekcji zazębienia związanej z przesunięciem zarysu kół

Dla zębów normalnych yn = 1 oraz 
nominalny kąt zarysu αn= α =20  ͦ

Jest graniczną, praktyczną liczbą zębów



Przykład obliczeniowy



Uwaga! Suma wsp. 
przesunięcia 
zarysu musi być 
większa od „0”. 
Jeżeli warunek nie 
jest spełniony, 
trzeba wykonać 
obliczenia 
współczynników w 
oparciu o algorytm 
przedstawiony na 
ostatniej stronie 
tego opracowania

Przykład obliczeniowy

Wartości funkcji 
ewolwentowej 
„inv” w funkcji 
kąta odczytujemy z 
tablicy podanej w 
dalszej części 
opracowania”



Uwaga: powyższe 
obliczenia są ważne w 
przypadku, gdy wsp. 
„k” jest mniejszy od 
wartości 0.1

Przykład obliczeniowy



Przykład obliczeniowy

Uwaga!
W obliczeniach względną wartość luzu wierzchołkowego „c*” 
przyjmujemy zazwyczaj 0.25

Wyliczamy wymiary kół uzyskane po korekcji



Ostatnim etapem obliczeń po wykonaniu korekcji jest wyliczenie całkowitego 
wskaźnika zazębienia przekładni

Uwaga!

Wartość  εα musi mieścić się w przedziale (1.4 do 1.98)

Warunek



https://planetcalc.com/993/

Funkcja ewolwenta 

Odczytywana z tablicy  lub z kalkulatora online

Dokładność obliczeń max. 
4 miejsca po przecinku



Alternatywnie sumę współczynników 
przesunięcia zarysu można policzyć z 
poniższej zależności

Algorytm wyboru i toku obliczeń korekcji zazębienia
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