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| Sprzegta

Sprzeglem — nazywamy zespot uktadu napedowego, przeznaczony do taczenia
walow 1 przekazywania momentu obrotowego z walu czynnego na bierny,
bez zmiany kierunku ruchu obrotowego.
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Zastosowanie

Zastosowanie sprzegiel:
* upraszczaja rozwiazania konstrukcyjne;
» pozwalaja na stosowanie uniwersalnych silnikow;
» zwickszajg obcigzenia skre¢tne watu;
* pozwalaja roztaczac naped;
 zabezpieczaja przed przecigzeniami;
* Wyrownaja niewspotosiowosci



| Funkcje sprzegiet
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d
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t gczenie watdéw napedowych,

wyrownywanie niewspotosiowosci watow,
witgczenie/wytgczenie przeptywu momentu obrotowego,
zmiana dynamiki napedu.

d)

J




Podziat sprzegiet
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Podziat sprzegiet nieroztgcznych
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'Podzial sprzegiet nieroztgcznych

Tabela 10.1. Sprzegta nieroziaczne (na podstawie [ 1, 2])

—\,g Zasada Funkcje
g2 ic- |  Zasada Nazwa o
-'g, g prechie ] S o ; Przyklad  |przeniesienia| réwno- | rdwnowa-
& E S'e":; ztalama | sprzegia momentu | wazcnia |zenia zmian
N] BEpeGL obrotowego |przesuwu| obcigZenia
para po- [przenicsicnie |[Szlywne
g |wierzchni [momentu tarczowe
) . -
= |ciernych przez parg ze.émbgml B
Yo powicrzchni  [luZznymi
S 2 laskich
25
k! para lubkowe
§ powierzchni "
a ¢vlindrycz-
nych
para po- |promieniowe |wiclozab-
wierzchni [powierzchnie [kowe °
normal-
., [nych osiowa tulejowe
3 powicrzchnia e
E |Przegub  |przesuwny  [klowe
B 5 .
02
5 przegub Cardana
2 obrotowy " mev
g > = = ®
B B
a,
wal-przegub |z¢bate -
e - a B




'Podzial sprzegiet nieroztgcznych

i

Ei‘-?& Zasada Funkcje
'g"'_'g': i dzf‘sl"d‘? N‘_"""W;'_ Przyklad  [przeniesienia| rowno- | rownowa-
% g s SRR | -BPUREe momentu | wazenia | zenia zmian
N| napedu obrotowego |przesuwu| obcigZenia
metalowe |miech mieszko-
polacze- |(obrotowy we ° o
nie ele-  [sztywny)
MENOW  [polaczenie  |ze sprez.
& metalowe Srubowy-
g mi rozio- o ° o
4 zonymi
_2_‘ obwodowo
o |elastome- [jeden element [kabigkowe
£ [rowe z claston cru
7 |polacze- ° o "
o
§ [ie ele-
E MENOW I ilka elasto- |tarczowe
merowych  [sworznio-
polaczen we Z & - Z
wkiadkami ’
EUMOWY-




Moment obliczeniowy sprzegta

Sprzegta sztywne | samonastawne
Mo =M (ki+ko)

Sprzegta zebate
M, =M. (k. +k. +ks)
Przegub Cardana

Mo = |\/|s‘1-33(k1‘k2'k3)
Sprzegta cierne

Mo=Ms- Ki

K2-Kas




| Sprzegta sztywne | samonastawne

TABLICA 3.1. Wartosci wspotczynnika Ky dla sprzegiet sztywnych i samonastawnych K — K1.|. K2
B Silnik N K
Silnik elekirycany 0,25
Turbina parowsa gazowa 0,30 : . 1Al
Turbina wodna L om0 Kl WSp Zalezny od rOdzaJU silnika
Maszyna parowa tlokowa 0,75
Silniki spalinowe o stopniu niejednostajnodei ruchu mniejszym od 1,/100: K .
6 cylindréw 0.40 2 Wsp. zalezny od maszyny
4 cylindry 00,50 roboczej
3 eylindry (0,60
2 eylindry .80
1 eylinder 1,20

TABLICA 3.2. Wartoici wspétczynnika Ko dla sprzegiet sztywnych i samonastawnych

Maszyna napedzana Ko

Przyspieszane masy bardzo molde, hieg jednostajny — wentylatory, genera-
tory elekiryczne, pompy wirnikowe, dmuchawy rotacyjne, male obrabiarki | 0,9+ 1,0
o ruchu obrotowym, podnogniki readko wiaczane itp.

Preyspieszane masy mafe, bieg jednostayny sprogarki wirnikowe, duze
wentylatory, pompy tlokowe o stopniu nigjednostajnoéci ruchu mniejszym
od 1/100, transportery taimowe, podnoiniki do 120 wlaczen/h, mechaniz- | 1,15 1,2
my ohrotu zurawi, maszyny tekstylne, lekkie obrabiarki do drewna 1 lekkie
obrabiarki do metali o ruchu obrotowym




| Sprzegta sztywne | samonastawne

TABLICA 3.2 (cd.)

Maszyna napedzana Ko
. e ———
Preyspicazone masy Srednie, beg jednostainy — wstrzasarki, masgyuy pral-

nicge, mieszarki, praenosniki tancuchowe, nogvee, prasy, windy towarowe, | 1.3+ 1,4
selifierki, déwigi | welggarki do 306 wlaczen /b ~

Przyspieszane masy svednie, wystepwje silne wderzenin — mlyny odérod-
kowe, betoniarki, maszyny pregdzalnicze, generatory spawalnicze, strugarki 15 = 1.6
do metali, wentylatory kopalniane, prasy do cegiel, piece obrotowe, mtaty, T
déwigi | weiggarki ponad 300 wilgezen b

Przyspieszane maosy duze, wystepujo silne wderzenia -— kalandry | masgyny
papiernicze, prasy kuinicze, brylieciarki, pompy tlokowe z lekkim kolem 90D h
gamachowym, napedy bagrdw, windy osobowe, mbyny do cementn, kruszarki T
kamieni |

Przyspeszane masy dufe, uderzenin bardzo silne — mbyny kulowe i ruro-
we preemysiu cementowego, walcarki do gumy, sprefarki tlokowe bez kola |, § .= a5
gamachowego, cigikie walcarki do metali, cigikie urzadsenia wiertnicze -
iLp.




| Sprzegta zebate

TABLICA 3.3. Wartosci wspatczynnika Ky dla sprzegiet zebatych

l Rodzaj silnika* K — Kl K2 K3

Preyvkiady masgyn napedzanych Wartodé wspdlczynniks Ky
)_ A I i
a | Ruch rowmomierny bez proyspicszen mes poimnpy wi-
rowe do wody, pradoice, wentylatory o Nin < 0,04, waly 1.1 1.1 1.2

pedniane

b .I';‘iﬂ::!-'-!. tjr.iuu:!.wn:'r:ﬁa?,r % ‘?r.'.r]..fy_m..i ;.I'."tzyﬁ_'l"uf‘!riil_-!-1‘|.!:|:-|::rr|IE m.rm . K Wspo*czynnlk Zalezny Od I’Odzaju

gietarki do blach, przencéniki tadmowe, ssawy o Nin = 1 ’ ] ]

~ 0,04 + 0,08, mieszadla do cieczy, maszyny tekstylne, | o - napedzajgcego i napedzanej maszyny
wentylatory o Nin = 004 + 008, suwnice montagowe,
przenoéniki kubelkowe, dmuchawy i kompresory turbi-
nowe , . .
¢ | Ruch riwnomierny ze Srednimd proyspieszerndami mas — K2 Wspo*czynnlk Zalezny Od Czasu praCy Sprzeg+a
strugarki, pompy tlokowe, picee obrotowe, maszyny dru- i

karskie i [rbiarskie, preencdniki tasmowe do przewoan w Clagu dOby
drobnicy, przeciggarki, maszyny do obrébki drewna, |9 1.3 1
pompy wirowe @ ganiecayszozonh wodsg, maszyny prig- - * ! s . . . ,
dzalnicze, mieszadla do zanieczyssczonych clecay, wen- K3 WSpO*CZynnlk Zalezny Od ||CZby Wl'aczen na
tylatory o NV/n > 0,08, windy, suwnice hakowe i magne :

sowe, bebny kablowe spresynowe gOdZIne

d | Ruch rounomicrnyg = mafpmi  proyspeszeniami  mas
z uderzenimmi — betoniarki, tokarki, mioty kafarowe,
wentylatory kopalniane, strugarki do metali, preenoéniki
tancuchows, pompy 1 sprezarki o nierdwnomiernosc bie- 1,3
gu b : 100 + L : 200, pompy Smiglowe, miyny kulowe, lek-
kie samotoki, waly okrgtowe, kolejki podwieszone, suw-
nice chwytakows, Zurawie okretowe

[
n
—
e |

e | Rurh rdwnomierny = dusymi proyspiessciiomi  mas
z mocnymi uderzeniami — koparki, pompy tlokowe z ko- 1
lem zamachowym, wibratory, prasy kugnicee, zurawie ”
chwytakowe, weiggarki suwnic chwytakowych

o
(o]
b |

1.9

[ | Ruch rdumomierny r dusymi preemieszczeniami mas ze
szezegilnie mocnymi wilerzeniami — spregarki tlokowe
i pompy tlokowe = kolem zamachowym, ciggkie samotoki 1.5 2.1 .3
hutnicze, spawarki, walcarki do metali, kruszarki do ka-
mieni, traki szybkobiezne

* Ruodzaj silnika:
A: silnik spalinowy 1 = 3-cylindrowy o nierdwnomiernodei biegu I: 80+ 1 : 100,
B: turbina wodna lub silnik spalinowy 4 + 6-cylindrowy o nierdwnomiernodci biegu
b 100 =1 200,
1 silndk elektryceny lub turbina parowa.




Sprzegta zebate

TABLICA 3.4, Wartodci wspdtczynnika iy dla sprzegief zebatych

C'zas pracy sprzegta na dobe [k

Wartose wapalozynnika e

clo 2
.49

2

8+ 16

ponad 16

1.0

1.12

1,25

TABLICA 3.5. Wartosci wspotczynnika g dla sprzeget zebatych

i_ﬁpﬂ;;f’ﬁ“]fgﬂgm dol | 1520 | 20540 | 4080 | 80 =160 | ponad m-u_
- a | 1,0 | 1,20 1,30 150 1600 200 |
Maszyny b | 1.0 o0 | 1,18 1,37 146 |80
wapedzane | © | 10 | 108 117 1,25 135 |65
we tabl. 3.3 el 1 1.0 | [ OE 1,15 1,23 | 1,24 | 1,55
e 10 1,07 1,12 18 | L8| 1,32
oD L06 | 1,08 10 | 110 1,10




| Sprzegta cierne

TABLICA 3.8. Wartoéci wspdtczynnikéw przecigzenia K dla sprzggiet ciernych

Rodza) maszyny | Wapdleeynnik £ ~
Obrabiarki 1,3+ 1,5 i I l
Samochody 1,2 + 1,6(2,0) o= e
Ciggniki rolnicze 2.0 = 3.5 ol 4
Ciggnikl transportowe 1,5 +2,0
Wielocylindrowe pompy tlokowe, wentylatory, prasy |3
Pompy tlokowe jednocylindrowe, spregarki, duge wentylatory 1.7
Driwignice:
sprzegla wlaczane bez obcigdonia 1,25 = 1,35 . .
spreegla whgczane pod obcigzenien 1.35 = 1,50 Kl WSp Zalezny Od r:OdzaJU
maszyny robocze]
K, Wsp. poslizgu
TABLICA 3.9. Wartosci wapdtczynnika poslizgu Kz
vg [m/s] | P B ey [I:irll-"'ﬂi_ | K2 |
B L0 1,35 5 0,80 _4 _ |
# 5 e ; - 07 K, Wsp. zalezny od liczby
. 2,0 1,08 ; 088 | wtgczen na godzine
2.5 1,00 i [Lﬁ_ﬂ N
X 0,94 i 13 | 0,59
B 1.0 0,86 E 0,55

.IF'LFH_ =1 - ﬂf]“ﬂl:ﬂf — ?ITHTEJ ‘;_h 1




| Sprzegta podatne

K=15

Niezaleznie od sztywnosci fgcznika podatnego




Sprzegta sztywne




| Sprzegto kotnierzowe
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* Proste w budowie,
« Srednie predkosci obrotowe,
 Momenty o niewielkich zmianach w czasie




Sprzegto kotnierzowe
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Rys. 10.5. Sprzggla sztywne kolnierzowe (na podstawie [9]): a) ze Srubami luznymi z centrowa-
niem za pomoca jednego z tacznikow, b) ze Srubami luznymi z centrowanicm za pomocy tulel
posredniczace, ¢) ze Srubami pasowanymi, d) z pasowana tulejky




'Sprzegto tubkowe

A=A biNg
A "T‘T’"'"}
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Rys. 3. Sprz¢glo sztywne lubkowe srubowe

« Stosowane w napedach wolnobieznych,

* Niewielkie momenty o znikomych zmianach w czasie,
* Prosty montaz i demontaz,

* Przeniesienie momentu sitami tarcia.




| Sprzegto tulejowe

Z potgczeniem wpustowym pryzmatycznym Kotkowe poprzeczne

- _ . s
A AT TSI TETIESIIS




| Sprzegto wielozgbkowe




Sprzegta samonastawne




Relacje geometryczne w sprzegle
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| Sprzegta zebate

« Stosowane do bardzo duzych momentow obrotowych,

* Mozliwosc¢ wzdtuznej, promieniowej | kgtowe] kompensac;ji osi
watow.

* Przy odpowiedniej konstrukcji mogg pracowac jako synchroniczne
lub asynchroniczne.

 Moga byC wtaczane przy matej predkosci obrotowej.




| Sprzegta zebate
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Rys. 7. Sprzgglo z¢bate dwustronne




'SPRZEGLA ZEBATE




| Sprzegta zebate

1. JEDNOSTRONNE

2. DWUSTRONNE
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Sprzegto zebate roztaczne
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| Sprzegto katowe

Zasada dzialania sprzegla katowego (Cardana): /7 —krzyz, 213 —widelk1. 41 5 -

waly.




Sprzegta kagtowe
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Zasada dzialania sprzegla katowego (Cardana): / —krzyz, 213 — widetks. 41 5 —

waly.




| Sprzegto katowe (Cardana)
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| Sprzegto Cardana




'SPRZEGLO CARDANA




'SPRZEGLO CARDANA




Sprzegto Oldhama (krzyzakowe)
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| Sprzegto Oldhama

10.3.5. Sprzegla krzyZzakowe Oldhama

Sprzeglo sktada sig z dwoch elementéw osadzanych na walach i z facznika
(rys. 10.18). Sprz¢gla umozliwiaja kompensacje poprzeczng i katowg (sprzegla
z wktadkami z tworzyw sztucznych).




| Sprzegta mieszkowe

NONAHOAN
e

Prosta budowa.

Mate masowe momenty bezwtadnosci

Korygujg przemieszczenia wzdtuzne, promieniowe
| kKgtowe




| Sprzegta sprezyste
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Montaz i demontaz bez koniecznosci odsuwania watdw,
Mozliwos¢ kompensacji odchylen promieniowych i kgtowych,
Zakres momentow od 2 do 200 Nm,

Predkosci obrotowe do 10 000 obr/min,

Mate masowe momenty bezwtadnosci.




Sprzegto tancuchowe
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Sprzegta podatne




'Po co sprzegto podatne

et €% F e f

a) wejscie wyjscie
(uderzenia momentu) (odpowiedz momentu)

t sprzegla podatne
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| Sprzegto palcowe podatne
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6  Nakretka M8x1

5  Podkfadka spreZysta Z 8,2
4  Sruba

3 luleka

2 larcza 2
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larcza 1



Sprzegto palcowe podatne
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Rys. 1.5.12.9

1,2 — czlony,

5 SWworzen,
Py . 1 — wkladkao,
ra/:ii:;::wa S — podklodka do sworzni
hamuice - PN-90/M-82004,
& & podklodka odginona z noskiem
5'{7;:0—5“)”‘*0 M e OO © et oo (M= o zewnriglrznym — PN-82/M-82011,

alatdo:inama ana




| Sprzegta palcowe




Sprzegto ttumigce ze sprezynami
srubowymi

4. SPRZEGEA ZE SPREZYNAMI SRUBOWYMI
ROZLOZONYMI OBWODOWO
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| Sprzegto podatne sprezynowe




| Sprzegta ttumigce




| Sprzegto oponowe




Sprzegto ktowe elastyczne
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| Charakterystyki sprzegiet
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" Konstruowanie charakterystyki
sprzegta
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Rys. 10.23. Charakterystyki sprzggiel podatnych: a) liniowa, b) odcinkami liniowa, ¢) progresyw-
na, d) liniowa z ograniczeniem, e) z luzem




Sprzegta sterowane




Sprzegta sterowane

Podnal Sprzgglo Wiaczenie sprzegla
e | ot
Gl sy duahm; s:’:y nazwa przykiad SAMOCZYNNC
obrotowego :

cierne polgcze. | zewngtrane wicloplytkowe

ni¢ migdzy USUNICCIC z wigczamem polaczenie zewngtrzne klowe

powicrzchniami | sily docisku | mechanicz- ksztaltowe wysunigeie

plaskimi, sto2- nym [24) jednej czgdct E_

kowymi lub sprzggla e

kKlockam

:::"w'cr“'m“ przekroczenie | wicloplytkowe El scigce LarczOWe "

- maksymalne- | dociskane moment kolkdw pezy | koltkowe moment
RO momentu | sprefynami obrotowy obciazeniu bezpieczen- obrotowy
tarcia 32) stwa
zZmiana odsrodkowe Cl :gn“'::mn S ““:mk
predkodc klockowe [33] wartodd przy zmianic B
obrotowej momentu kicrunku
momentu

Zmiana jednokicrun- Bl
kierunku kowe [28) kierunck
momentu momentu




Sprzegta cierne

a) "T’ b) c) N
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Rys. 10.48. Odmiany sprzggief ciemych: a) tarczowe, b) stozkowe, ¢) wicloplytkowe




Sprzegta tarczowe
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Sprezenie cierne
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Sprzegta tarczowe — materiaty

clerne

Doypusz-
Wspolczynnik czalna Nacisk
Materiaty pary tarcia u tempera- | dopuszczal- M{gy}d.,,
ciernej tura ny {(m - §)
L2up k,
trwa- | kro- MPa
na sucho z olejem le tko
°C °C

seliwo, | 2ywica fenolowa 0,25 0.1-0,15 100 | 150 0,05-0,7 |0,3=-0,3
staliwo | fkanina bawel-
lub stal } niana nasycona

sZtuczng Zywica 0,4--0,65 0,1+0,2 100 | 150 005+1,2 | 0,5=2

tekstolit,

welna metalowa

sprasowana z

syntetyczna gu-

ma 0,4 +0,65 0,1=0,2 250 | 300 0,05+8,0 |0,3=0,5

azbest ze sztucz-

ng zywicg pra-

SOWanYy 0,2+0,35 0,1+-0,15 250 | 500 00580 10510
stal wegiel grafityzo-

wany 0,25 0,05+=0,1 300 | 500 0,052 1,020
zeliwo drewno .0,2=0,35 0,1 =0,15 104 | 160 0,05--0,5 | 0,420
staliwo | skora 0,3-0,6 0,12-=-0,15 100 0,05+0,3 0,310
lub stal | korek 0,3+0,5 0,15+0,25 100 0,05=0,1 |0,6=08
stal har-| stal hartowana
towana | lub spiek meta-

lowy
a) zwilzone oleiem 0,12+0,17 100 0,5+3,0 2+4
b) z przeplywem oleju 0,08 0,12 100 0.5+4.0 4+6
zeliwo stal 0,15+0,2 0,03 =0.06 200 | 300 0,814 24
zehwo Zeliwo 0,15+0,25 | 0,02+0.1 200 | 300 1,0+1,8 1,3+3
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Sprzegto tarczowe — warunek zadziatania

Podstawa dziatania polega na wykorzystaniu zjawiska tarcia do przeniesienia
momentu obrotowego 3

[} 72

J
Q
[ N \ 0
Q“'ﬂ N - -

Aby uzyskac site tarcia pomiedzy tarczami nalezy docisnac tarcze 2 do
tarczy 1. Moment tarcia (Sita tarcia na ramieniu Sredniej Srednicy powierzchni
tarcia) musi by¢ wiekszy od momentu obrotowego silnika napedzajacego

M, <M, =0Q-f R,

Gdzie: Q - sita docisku tarcz,
f — wspotczynnik tarcia
R, — Sredni promien tarcia; R, =0,25(D, + D,)



dr

Sprzegto tarczowe

8765

[//::z

o

/7' element powierzchni tarcia znajdugcy sie na
ramieniu (promien) r

B, _.(_ __________________ e

?/////%

0 7 A\?
Ak / , dE = (27 - rdr)
7 \\\\\mb
EEE Pole styku

F :j27z-rdr:7z~(r02—ri2)

Moment tarcia na elementarnym polu pierscienia
dT =p-f-r-dF =(2x-rdr) pfr f— Wsp_c')lczynnik tarcia

P — nacisk

Catkowity moment tarcia

T= _[27z- pfr dr 2%72" fo(r’ —r?°)




| Sprzegto cierne stozkowe
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SPRZEGLO CIERNE STOZKOWE

7 Powierzchnia elementu pierscienia na promieniu r
B

dA=(2xz-rdr)/sinX
Sita normalna do elementu

1\\ !7 //‘_]_M dN =27 - prdr
MIBZEE: Sita zacisku
NI [ |
S ) dQ =dNsina = (27 -rdr)p
ﬁdr Moment tarcia na elementarnej powierzchni tarcia
| _ne - (27 -ridr)pf
] 4 dT = dNfr = Gin

o\
o

""

-
e

(o
o

Catkowity moment tarcia przy zatozonym statym nacisku

T :;éﬂxfp(ro3 —r’)/sina |[lub [T =Qf(r° ;rijéna

""""

o
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Sprzegto wieloptytkowe




| Sprzegto cierne wieloptytkowe




Obliczenia wytrzymatosciowe
sprzegiet




Sprzegto kotnierzowe

Zatozenia:
. Srednica watu w zakresie dw=10 do 200 mm,
« Srednica rozstawu srub Do=(2 do 5,5)dw,

D
D




Sprzegto kotnierzowe

Sprzegto ze srubami pasowanymi:

Obliczenie sity obwodowej Scinajgcej sruby:

AN
2Mo I == //
|:t — } ////,? N\ N N
D, | | KL \
: : : : ol ;tf :«g
« Srednica kolka z warunku na scinanie: ‘=%s;§1| H# N
| =y
"_‘ ATy >y
Fo_ AR, W7/ NN
T, = = S - - -
COA g i e
e oraz docisk powierzchniowy:
re——— L = —
Ft _ |:t

p:

< Pdop

A ZQdk




Sprzegto kotnierzowe
Sprzegto ze srubami luznymi:

* Obliczenie napiecia wstepnego srub:

~ 2Mo

Quz = F F
DO

» Srednica $ruby z warunku na rozcigganie:

Gr:9: 4Q2 Skr
A 7dr

* oraz skrecanie:

_ M, _Q05d;tg(y+8)+Q05d _, | = <3|
T W 2d°/16 <k

T

« Czyl:

O reg =\/Gr2 +3c2 <k /K,




Sprzegto tubkowe

Obliczenie napiecia wstepnego srub tulei luzno pasowanej
0> 0.5M,
d,zu

Obliczenie napiecia wstepnego srub tulei ciasno pasowane;
2M,

7d, zu

Srednica $ruby z warunku na rozciaganie:

Q_4Q _

O-I’ 2_I’
A 7

Q>

oraz skrecanie:
M., QO0.5d,tg(y+ o)+ Q0.5d,

. =—"%= 2 - <k,
m % /16

= Jo?+3r2 <k [k,

- 4 |

l/L? ot 3

B

BEV/faLa SuE mi
n sj/ o B T




Sprzegto wielozgbkowe

Rys. 10.9, Sprzgglo wiclozabkowe [1]: a) geometria (4 — zabki symetryczne, 8 — zabki mesyme-
tryczne); b) przykiadowe polaczenia walu korbowego

.
F, == 7"'tgﬁ 15)
r 2

-

gdzie: fi — kat zarysu zgba (najezesciej 60°): » - $rednia srednica pracy
(r={(D+d)4),

Najwazniejszymi warunkami wytrzymalosciowymi sa warunki na Zginanie zg-
bow u podstawy i naciski jednostkowe na powierzchni zebéw. Zasada obliczen
lest analogiczna jak w przypadku sprzegiel ktowych [10).




Sprzegto tulejowe

Wytrzymatos¢ watu i tulei na skrecanie:

3 4 4
o z(d,, +29)' -d .
16 d, +29

Sita obwodowa scinajgca kotki:

Ft _ ZMO i ‘|¥; —_;:4 ﬁ_:ﬁv | h)
d, A7)
,‘ [ AYA N R
- . , . =H 1] rA N
Srednica kotka z warunku na $cinanie: g LJ _ﬁ_;[
Fi 4k i 2
j— ju— <k 'q-_ — — —
2 2 — ™M
A zxd;

Oraz z warunku na docisk powierzchniowy:

6Mo

Prax = m < pdop




| Sprzegta samonastawne (ktowe)

« Warunek na naciski powierzchniowe kia:

0 = 2I\/Io.<p
max ZDérA — Mdop

A — rzut powierzchni docisku ktow w kierunku ,
prostopad+ym do Si*y ObWOdowej_ Rys. 10.14. Sprzeglo klowe: a) budowa; b) zarysy kiow (1 - - pro

b W symetryczne,
3 —”nn;xmxsc niesymetryczne, 4 uu_;kamc .\),murs\./,m. 5 lrmkqmc rli&."& metr c/m" c) prze
kro) poprzeczny klow

A=0.5h(D —d)

« Warunek zginania ktow u podstawy:

2Moh _
% "Wz




Sprzegto Oldhma

Nacisk powierzchniowy wpustu

12M

— 0 S
P h(2D +d, )(D-d,) Paop

Pyop =10-15 elementy stalowe niehartowane

Pyop =15—-30 elementy stalowe hartowane



Sprzegto podatne palcowe

Element gumowy
'z warunku na naciski powierzchniowe:

9

p= =
D“':‘{f”‘.ﬂl thlrl
A sworznie z warunku na zginanie:

. T &
zZ-m-d,




Dziekuje za uwage




