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Hamulce 

Hamulcem – nazywamy układ sprzęgający dwa człony, w którym jeden jest 

ruchomy a drugi nieruchomy. Zasada działania i budowa hamulców jest 

tożsama z konstrukcja sprzęgieł ciernych, z ta różnica że w hamulcach 

następuje sprzęganie członu ruchomego z nieruchomym. 



Zastosowanie 

Hamulce służą do: 

• Zatrzymania napędów 

• Zwalniania napędów; 

• Regulacji prędkości; 

• Pomiaru momentu hamowania; 



Podział hamulców 



Podział hamulców 



Podział hamulców 



Obliczeniowy moment hamowania 

W obliczeniach uproszczonych przyjmuje się w zakresie: 
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0T Moment oporu podczas hamowania 



Moc tarcia i praca hamowania 
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Ciepło wydzielone w czasie tarcia: 
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Praca hamowania: 

Moc hamowania: 



Przyrost temperatury 
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CA - Powierzchnia odprowadzenia ciepła 

C - Współczynnik przejmowania ciepła 
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Warunek cieplny: 



Wytrzymałość cieplna 
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Hamulce klockowe 
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Człon l2-l3µ przy zmianie kierunku ruchu obrotowego ma 

postać l2+l3µ. Hamulec  wymaga  przyłożenia różnych sił 

F przy zmianie kierunku ruchu obrotowego bębna. 



Hamulce klockowe 
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Hamulce dwuklockowe 



Hamulce dwuklockowe 



Zwalniak elektromagnetyczny 



Hamulce taśmowe (cięgnowe) 



Hamulce taśmowe (cięgnowe) 



Hamulce szczękowe 

a) Symetryczne mocowanie szczęk b) niesymetryczne mocowanie szczęk 
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Hamulce szczękowe 



Dziękuję za uwagę  


