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Nazwa przedmiotu w jezyku polskim: Awionika statkdéw powietrznych
Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim: Aircraft Avionics System
Kierunek studiow (jesli dotyczy): Mechanika i budowa maszyn energetycznych
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Kod przedmiotu: MSN110077
Grupa kurséow: NIE

Wyktad | Cwiczenia | Laboratorium Projekt Seminarium

Liczba godzin zaje¢

zorganizowanych w Uczelni 30 15
(ZzzV)

Liczba godzin catkowitego

naktadu pracy studenta 60 60
(CNPS)

Forma zaliczenia zaliczenie Zaliczenie

na ocene na oceng

Dla grupy kurséw zaznaczy¢

kurs koncowy (X)

Liczba punktow ECTS 2 2

w tym liczba punktow

odpowiadajgca zajeciom 2

o0 charakterze praktycznym (P)

W tym liczba punktow ECTS
odpowiadajaca zajeciom 1
wymagajacym bezposredniego
kontaktu (BK)

15

WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I KOMPETENCJI
SPOLECZNYCH
Kompetencje z zakresu: Podstawy elektrotechniki i elektroniki, Teoria napedow lotniczych, Miernictwo
i systemy pomiarowe, Aeromechanika, Podstawy automatyki

CELE PRZEDMIOTU

C1 - Zapoznanie z klasyfikacja i ogolng charakterystyka, klasyfikacjg i warunkami pracy urzadzen

i systemow wchodzacych w sktad wyposazenia awionicznego statku powietrznego

C2 — Zaznajomienie z zasada dziatania, budowa i rozwigzaniami konstrukcyjnymi przyrzadéw
aerometrycznych statku powietrznego

C3 — Przedstawienie teorii giroskopu swobodnego o dwoch i trzech stopniach swobody i omowienie
zasady dziatania, budowy i rozwigzan konstrukcyjnych przyrzadow giroskopowych

C4 — Zaznajomienie z zasada dziatania, budowg i rozwigzaniami konstrukcyjnymi przyrzadow kontroli
pracy zespotu napgdowego i instalacji ptatowca statku powietrznego

C5 — Przedstawienie metod okre$lania pozycji statku powietrznego wykorzystywanych

w nawigacji lotniczej i ogdlna charakterystyka lotniczych systemoéw nawigacyjnych




C6 — Zapoznanie z zasadg dziatania, budowg i rozwigzaniami konstrukcyjnymi wybranych systemow
tacznosci i transmisji danych na poktadzie i pomiedzy statkami powietrznymi

C7 — Zapoznanie z zasada dziatania, budowg i rozwigzaniami konstrukcyjnymi wybranych systemow
radiolokacyjnych i ostrzegawczych

C8 — Zapoznanie z zasadg dziatania, budowa i rozwigzaniami konstrukcyjnymi systemow
zobrazowania informacji na poktadzie statku powietrznego

C9 — Przedstawienie metod obserwacji otoczenia w warunkach ograniczonej widocznosci

1 omowienie zasady dzialania, budowy i rozwigzan konstrukcyjnych noktowizoroéw i urzadzen FLIR
C10 - Przedstawienie metod stabilizacji potozen katowych statku powietrznego i omowienie zasady
dziatania, budowy i rozwigzan konstrukcyjnych systemow automatycznego sterowania

C11 — Zapoznanie z metodami rejestracji, budows i rozwigzaniami konstrukcyjnymi poktadowych
systemow rejestracji parametréw lotu statku powietrznego

C12 — Doskonalenie umiej¢tnosci wykonywania ztozonych obliczen projektowych wybranych
przyrzadow areometrycznych, giroskopowych i kontroli pracy zespotu napedowego

C13 — Doskonalenie umiejetnosci postugiwania si¢ wspotczesnymi programami wspomagajgcymi
projektowanie inzynierskie

PRZEDMIOTOWE EFEKTY UCZENIA SIE
Z zakresu wiedzy:

PEK_WO01 - opisa¢ ogolna klasyfikacje wyposazenia awionicznego statku powietrznego

PEK_WO02 — wymieni¢ podstawowe przyrzady aerometryczne, giroskopowe oraz przyrzady kontroli
pracy zespotu napgdowego i instalacji ptatowca

PEK_WO03 — scharakteryzowa¢ zasade dziatania i budowe poktadowych urzadzen i systemow
nawigacyjnych, tgcznosci i transmisji danych i oraz radiolokacyjnych

PEK_W04 — scharakteryzowa¢ zasade dzialania i budowg poktadowych systemow zobrazowania
informacji i obserwacji w warunkach ograniczonej widocznosci

PEK_WO05 — scharakteryzowac zasade dzialania oraz wymieni¢ gtéwne elementy sktadowe systemow
automatycznego sterowania i poktadowych systemow rejestracji parametrow lotu statku powietrznego

Z zakresu umiejetnosci:

PEK_UO01 — przeprowadzi¢ podstawowe obliczenia oraz wykonaé projekt wstepny wybranego
przyrzadu aerometrycznego / kontroli pracy zespotu napgdowego

PEK_UO02 — doskonali¢ umiejetnosci postugiwania si¢ wspotczesnymi programami wspomagajacymi
projektowanie inzynierskie

TRESCI PROGRAMOWE

Forma zaje¢ - wyklad Liczba godzin

Wy 1 | Wprowadzenie do wyposazenia awionicznego statku powietrznego

WYy 2 | Przyrzady aerometryczne

WYy 3 | Przyrzady giroskopowe

WYy 4 | Przyrzady kontroli pracy zespotu napedowego i instalacji ptatowca

Wy 5 | Urzadzenia i systemy nawigacyjne

WYy 6 | Urzadzenia i systemy tgcznosci i transmisji danych

WYy 7 | Urzadzenia i systemy radiolokacyjne

Wy 8 | Systemy zobrazowania informacji

Wy 9 | Systemy obserwacji w warunkach ograniczonej widocznosci

Wy 10 | Systemy automatycznego sterowania

Wy 11 | Systemy rejestracji parametrow lotu
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Wy 12 | Zaliczenie przedmiotu




\ \ Suma godzin | 30

Forma zajeé - projekt Liczba godzin
Pr1 | Projekt odbiornika ci$nien powietrza — rurki Prandtla 3
Pr2 | Projekt uktadu kinematycznego wysoko§ciomierza barometrycznego 3
Pr3 | Projekt uktadu kinematycznego barometrycznego wskaznika liczby Macha 3
Pr4 | Projekt uktadu kinematycznego wariometru barometrycznego 3
Pr5 | Projekt uktadu termometru rezystancyjnego i termoelektrycznego 3
Suma godzin 15
STOSOWANE NARZEDZIA DYDAKTYCZNE
N1. Wyktad:

- wyklad tradycyjny z wykorzystaniem prezentacji multimedialnej
— praca wlasna — samodzielne studia i przygotowanie do zaliczenia
N2. Projekt:

- wskazoéwki do wykonania projektéw

- prezentacja wykonanych projektéw

- dyskusja nad wykonanymi projektami

N3. Konsultacje

OCENA OSIAGNIECIA PRZEDMIOTOWYCH EFEKTOW UCZENIA SIE

Oceny

(F — formujaca

(w trakcie semestru),
P — podsumowujaca
(na koniec semestru)

Numer efektu

. Sposdb oceny osiagniecia efektu uczenia si
uczenia sie p Yy 0slaghie ¢

P PEK_WO01 - PEK_WO05 | Kolokwium zaliczajace

F1, F2, F4, F4, F5 PEK_UO1 - PEK_UO02 | Ocena za projekt

Warunkiem zaliczenia jest, aby wszystkie

P = (F1+F2+F3+F4+F5) / 5 . : .
oceny formujgce byly ocenami pozytywnymi.
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[7] Narkiewicz J.: ,,Podstawy systemoéw nawigacyjnych” WKit. Warszawa 1999
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