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WYDZIAL MECHANICZNO-ENERGETYCZNY
KARTA PRZEDMIOTU
Nazwa przedmiotu w jezyku polskim: Teoria systeméw 1 mechanizmoéw
Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim:  Theory of the systems and mechanism
Kierunek studiow (jesli dotyczy): Mechanika i budowa maszyn energetycznych
Specjalnos¢ (jesli dotyczy): Inzynieria cieplna
Poziom i forma studiow: I stopien, stacjonarna
Rodzaj przedmiotu: wybieralny/specjalno$ciowy
Kod przedmiotu: WO09MBE-SI12352
Grupa kurséw: Nie

Wyktad Cwiczenia | Laboratorium | Projekt Seminarium

Liczba godzin zajec¢
zorganizowanych w Uczelni 15
(ZZU)

Liczba godzin catkowitego
naktadu pracy studenta 30
(CNPS)

zaliczenie
na oceng

Forma zaliczenia

Dla grupy kurséw zaznaczy¢
kurs koncowy (X)

Liczba punktow ECTS 1

w tym liczba punktow
odpowiadajaca zajgciom
o charakterze praktycznym (P)

w tym liczba punktow ECTS
odpowiadajaca zajgciom
wymagajacym bezposredniego
udziatlu nauczycieli lub innych
0s0b prowadzacych zajecia
(BU)

0,5

WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I KOMPETENCJI
SPOLECZNYCH

1. Rachunek rozniczkowy i catkowy
2. Rachunek wektorowy
3. Mechanika analityczna

CELE PRZEDMIOTU
C1 —Celem przedmiotu jest zdobycie przez studenta umiejgtnosci rozwigzywania podstawowych
probleméw zwigzanych z projektowaniem, analizg i syntezg systemow mechanicznych




PRZEDMIOTOWE EFEKTY UCZENIA SIE

Z zakresu wiedzy:

PEU W01 — ma wiedze z zakresu struktury mechanizmow i maszyn, wyznaczania ruchliwos$ci
mechanizmoéw ptaskich i przestrzennych.

PEU_WO02 — ma wiedz¢ dotyczaca kinematyki mechanizméw, wyznaczania parametréw ruchu.

PEU W03 - ma podstawowg wiedze z zakresu dynamiki mechanizméw, wyznaczania sit dziatajacych
na ogniwa mechanizmu i rOwnowazenia sit.

Z zakresu umiegjetnosci:

PEU_UO1 —potrafi skategoryzowa¢ dany mechanizm kinematyczny pod wzgledem rodzaju tancucha,
ruchliwosci, liczby weztow i klasyfikacji pary kinematyczne;.

PEU UO02 —potrafi w sposob analityczny i graficzny wyznaczac trajektorig, predkosci i przyspieszenia
punktow mechanizmoéw i systeméw mechanicznych.

PEU_UO03 — potrafi w sposob analityczny i graficzny wyznaczac sity dynamiczne punktow
mechanizmoéw i systeméw mechanicznych.

TRESCI PROGRAMOWE
Forma zaje¢ - wyklad Liczba godzin

Wyl Sjcruktura uktadoéw kinematycznych: czton i wezet kinematyczny, para )

kinematyczna
Wy2 | Ruchliwos¢ lokalna, zupetna niezupetna uktadu kinematycznego 2
Wy3 | Potozenia, trajektorie, predkosci i przyspieszenia uktadu kinematycznego 2
Wy5 | Sity bezwladno$ci w mechanizmach maszyn 2
Wy6 | Kinetostatyka 2
Wy7 | Tarcie w parach kinematycznych 2
Wy8 | Bilans energetyczny maszyny, sprawno$¢ mechanizmu 2
Wy9 | Zaliczenie kursu 1

Suma godzin 15

STOSOWANE NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1. Wyktad — forma tradycyjna, prezentacje multimedialne.
N2. Praca wiasna studenta.
N3. Konsultacje.

OCENA OSIAGNIECIA PRZEDMIOTOWYCH EFEKTOW UCZENIA SIE

Oceny (F — formujaca
(w trakcie semestru), P —
podsumowujaca (na
koniec semestru)

Numer efektu uczenia
si¢

Sposob oceny osiagnigcia efektu uczenia si¢

P

PEU_WO!
PEU_W02
PEU_WO03

Kolokwium zaliczeniowe
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